Breve histoire e fa robotique

: = : : S T Sojourner explora

Le rover russe le Mission Appollo 11, la planéte Mars en 1997 N0 crée en 2006
Lunokhold 1 envoyé sur la lune Neil Armstrong et Buzz Aldrin. et Curiosity en 2012 par Aldebaran une
en 1960

start-up parisienne Curiosity sur Mars

Dendral (1965) programmes ou outils Aolt 2012
capables de reproduire les capacités d'analyse
I'automobile et lindustrialisation et de raisonnement de spécialistes : démonstrations En 1970, le programme SHRDLU
accelérent I'automatisation des taches. mathématiques, diagnostic. pouvait discuter et raisonner sur les
1950-1960 éléments d'un monde prédéfini.
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Le Frankenstein :lesntde tres se):jy...._. C‘:e‘bllrlaz art|(.:ule de l'ordinateur entre en scéne
de Mary Shelley -5 tonnes est destine a l'industrie Film "Clones" de Jonathan Mostow
Définition de I'intelligence @utomobile en plein essor. en 2009.
B artificielle Alan Turing a Shakey, lui, est le premier robot mobile
Qgpé‘gfl'_og du mot défini en 1950 une méthode autonome.Congu en 1968, il intégre des
ans une . , .

piéce de théatre afin de tester la présence cap?eurs qui lui pelfmettent d'examiner son

tchéque "Robota" d'une conscience ou d'une enylronneme_l?t et,‘ll est capable de transférer un
intelligence au sein d'une objet d'une piece & une autre. Film de James Cameron
machine. Les travaux de "Terminator"
John McCarthy définissent
le terme "d'intelligence

Le chien électrique de Hammond artificielle” (1956)
et Miessner (1915) se guide a la lumiére.
Jacques Vaucanson
construit son premier

automate, le flGteur.

Asimo le robot humanoide de

La tortue cybernétique de W;Grey Walter (1950) recherche développé par Honda

était équipée de capteurs tactiles et lumineux lui
permettant d'explorer son environnement.

Le développement de la robotique

C'est a Léonard de Vinci :
que 'on doit le schéma du est-il dangereux pour 'homme ?

premier robot humanoide. L'automate d' Henri Maillardet (1826) inspira Brian Selznick, Isaac Asimov propose d'établir les trois lois de la robotique
auteur du roman pour enfants "l'invention de Hugo Cabret"

adapté au cinéma dans le film d'animation de Martin Scorcese

1ére Loi : "Un robot ne peut porter atteinte a un étre humain ni, restant passif,
laisser cet étre humain exposé au danger."

2eéme Loi : " Un robot doit obéir aux ordres donnés par les étres humains,
sauf si de tels ordres sont en contradiction avec la premiére loi."

3éme Loi : "Un robot doit protéger son existence dans la mesure ou cette
protection n'entre pas en contradiction avec la Premiere ou la Deuxiéme Loi."

Rosetta envoyée dans | 'espace il y a 10 ans
a pu déposer Philae pour explorer une comeéte.
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